
UNIVERSITAS BINA NUSANTARA 

 

 
 

Jurusan Sistem Komputer 
Program Studi 

Skripsi Sarjana Komputer 
Semester Genap tahun 2003/2004 

 
 
 

Sistem Pengatur Suhu Pada Whirlpool Dengan Fuzzy Logic Berbasiskan 
Mikrokontroler 

 
 
 

Henry Sanada         (0400529073) 
 Riky Tanady           (0400533240) 

                                            Tody Hartono         (0400529230) 
 
 
Abstrak 
 

Kebanyakan whirlpool (kolam air panas) yang ada saat ini tidak memberikan 
pilihan kepada pengguna untuk menentukan sendiri suhu yang diinginkan, oleh karena itu 
maka diadakanlah penelitian ini dengan tujuan untuk membuat suatu sistem pengatur 
suhu pada whirlpool dengan menggunakan logika fuzzy sehingga suhu air pada kolam 
dapat dijaga agar tetap stabil sesuai dengan yang diinginkan oleh pengguna. Proses dari 
pengontrolan dari sistem dimulai dengan meminta setpoint dari pengguna kemudian 
mencari selisih antara setpoint dengan suhu sekarang. Hasil selisih tersebut akan 
dimasukkan dalam tahap fuzzifikasi, lalu menuju tahap rule evaluation dimana disini 
akan disesuaikan dengan rule-rule yang telah dibuat, dan tahap terakhir adalah proses 
defuzzifikasi, dimana pada tahap ini akan diperoleh output kontrol. Hasil output dari 
sistem ini adalah berupa lamanya heater akan aktif dan jumlah heater yang aktif. Apabila 
terjadi gangguan sehingga air kolam bertambah, dengan catatan penambahan volume air 
kolam tidak lebih dari 1/9 kali volume kolam maka sistem dapat mengembalikan 
temperatur ke keadaan semula dalam waktu kurang dari 6 menit. Jadi dengan adanya 
sistem ini diharapkan dapat memberikan pelayanan yang lebih baik kepada pengguna, 
dimana pengguna memiliki hak yang lebih leluasa untuk menentukan sendiri tingkat 
panas yang diinginkan, dan sistem akan berusaha menjaga kestabilan suhu tersebut. 
 
Kata kunci : Pengatur suhu air, Fuzzifikasi, Rule Evaluation, Defuzzifikasi. 
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