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Abstrak 

Merancang dan membuat alat bantu ultrasonik yang berguna untuk mengetahui 

orientasi terhadap pemanggil mobile robot. Manfaat yang diperoleh adalah alat bantu 

ultrasonik tersebut dapat menjadi sistem indera pendengaran untuk mobile robot. Media 

yang digunakan sebagai alat pendengaran adalah 8 sensor ultrasonik sebagai receiver dan 1 

satu sensor ultrasonik sebagai transmitter dengan frekuensi yang digunakan adalah 40 KHz. 

Metode yang digunakan agar alat bantu ultrasonik dapat mengetahui orientasinya adalah 

dengan cara membandingkan tegangan dari 8 receiver ultrasonik dan mengambil tegangan 

terbesar untuk kemudian dijadikan acuan bagi motor stepper dalam menunjukkan arah 

orientasi. Berdasarkan hasil uji coba, alat bantu ultrasonik dapat mengetahui orientasinya 

pada jarak optimum 0 s.d. 300 cm di dalam ruangan 5 x 5 m2 dan kecepatan motor stepper 

dalam satu revolusi adalah 0,376 rev/s. (ACY)    

 

Kata kunci: Gelombang ultrasonik, reorientasi, mobile robot, tone decoder 
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